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TESTING SOLUTIONS

Zur Analyse des dynamischen Betriebsverhaltens
von Pkw- und Lkw- Reifen

. E-Motor Radantrieb (630kW)

@ E-Motor Trommelantrieb (630kW)
@ Getriebe Radantrieb

‘ Getriebe Trommelantrieb

® Hexapod mit Messnabe

‘ Innentrommel (Innen @ 4,5m)

. Trommel-Einhausung

‘ Schwingfundament (300t, luftgefedert)
© rFrequenzumrichter

‘ Trommelportal
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. Ermittlung von Reifen-Kennfeldern (Seitenkraft-Schraglaufwinkel, Umfangskraft-Schlupf, kombinierte

Belastung)
. Untersuchungen zum VerschleiR von Reifen und Fahrbahn sowie der Partikelbildung
. Abbildung dynamischer Fahrzustande (z.B. Spurwechsel) auch bei hohen Lasten
. Experimentelle Analyse des statischen und dynamischen Verhaltens von Reifen, Rddern und kompletten

Radaufhdngungen sowie deren Interaktion und
. Darstellung und experimentelle Analyse virtueller Fahrwerke
Mittels:
. Einsatz leistungsstarker Rad- und Trommelantriebsmotoren und lastspezifischer Messnaben fur Pkw- und

Lkw-Reifen
. Dynamischer Radfuhrung mittels Hexapod mit max. 20 Hz Verstellfrequenz und
. Realer Fahrbahnoberfl a&chen
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