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TESTING SOLUTIONS

Die Software TestControl dient als Benutzerschnittstelle zu dem digitalen Mess- und Regelsystem EU3000.
TestControl erlaubt die Konfiguration von Prufstanden, die Konfiguration von Versuchsablaufen, die Durchfuh-
rung und Uberwachung von Versuchslaufen sowie die Steuerung der Messdatenerfassung und die Echtzeitvisu-
alisierung von Signalen. Die einzigartige Benutzeroberflache von TestControl erlaubt die Definition einer Pruf-
station und die Programmierung des Versuchsablaufes in wenigen Minuten. Die UnterstUtzung von Multistation
und Multiuserfunktionen ermaglicht es, mehrere unabhangige Prifstande von einem Bedien-PC oder auch auf
mehreren Bedien-PC zu fahren.

TestControl lauft auf allen aktuellen Standard-PC ohne besondere Hardwareanforderungen.
Betriebssystemseitig werden zur Zeit Windows 7 bis Windows 11 unterstitzt.

Bereits die Basissoftware TestControl erfullt die meisten taglichen Aufgaben im Pruflabor. Das Nachfahren von
Zeitsignalen oder Umkehrpunktfolgen, multimode Spitzenwertregelung, ereignisgesteuerte Versuchsablaufe
anhand von Bedingungen, variable Versuchsablaufprogrammierung und umfangreiche Datenerfassungsfunktio-
nen sind bereits im Basisumfang enthalten. TestControl kann in seiner Funktionalitat durch vielfaltige
Zusatzmodule wie fUr Elastomer- oder Dampferprifung, Ansteuerung von CAN und Flexray Bussystemen,
iterative Sollwertoptimierung usw. erweitert werden.

TestControl sowie alle erhaltlichen Zusatzmodule sind in deutscher Sprache verfigbar.
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In der Hardwarekonfiguration wird die Grundkonfiguration
der im System installierten Hardwaremodule wie Mess-
verstarker, Servoausgang usw. vorgenommen.

Die Module werden positionsrichtig mit Typ und Name in
den Modultragern angezeigt.

Mit einem Mausklick auf ein Modul 6ffnet sich ein
Fenster, in dem die Konfigurationsparameter

eingetragen werden kénnen.

£ Projekt Konfiguration,
Si Regelkreise | RTC

B

Regelrausgang

T Y BT B —
Antrieb FXJRJQ] stekroon
Antriebssteverung | Aphangige Kandle

ioral oL o
ys/zylinder1 /Niederdru... (] [7] |
ys/2ylindert fHochdruckt () 7] | []

Fernbedienung
signalzuordnung (Digitaleingange)
Minus | Sys/2, r1jFE

Einstelung
e
Plis  [sysfzylnderyjre1 out

[} Verschisdenes
schnet =
Douer Entlastungsranpe oo s
ho ] Aktiviert |ysfzylinder[FB 1 Aktiv ] Tergek: generator

[ ok ][ Atbrechen

TestControl verfugt Uber einen leistungsfahigen
graphischen Editor fur die Prifstandskonfigura-
tion. Hier werden die Eingangs- und
Ausgangssignale aus der zur Verfigung stehen-
den Hardware ausgewahlt.

TestControl verfugt Uber einen umfangreichen Formeleditor
mit dem sich neue, benutzerdefinierte Signale berechnen
lassen. Neben den arithmetischen, trigonometrischen und
logarythmischen Funktionen stehen Bit-Operationen,
logische Funktionen und signalspezifische Sonderfunktionen
zur Verfugung. So lasst sich beispielsweise die Phase
zwischen zwei Signalen bestimmen.

Alle definierten Formeln werden mit vollem Systemtakt von
10kHz abgearbeitet. So definierte Signale konnen als
Mess-, Regel- oder UberwachungsgroRe genutzt werden.
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£ Hardware configuration

+w (] (5] (] (=] 1dentification [=]

Sampling frequency |10 kiz ~|

Signal settings

DIGI160UT-MOL

z 2l ..
= z £ 2 oz Signal [Digical output 1 ~
3 g3z 8 TR 2
= &2 % & Name | RemotefEnablel
g W&l il e ,
2 ANBATN-MOL H o ‘
Delete | ICP2MO1 | M [
| AC2-MDL e = —
i DC2-Mot | - —
| Default 1 =
RCz-M01 L

| DIGILEIN-MO1 ‘ Comment [ -

SWPE-MOL

| ANABOUT-MOD
DIGHEGUT-0L |

Urit identification

Unit type
I em

£ Projekt Konfiguration X

Signale | Regelkreise| RTC

# | Name Hardware Name 10 Type Unit HMin @

1 |Sys/Mot Aus DI;DIGI16IN-0-1-01-1 = 1|8 0, [E

2 |Sysfzyinder1jFBL IN DI/DIGI16IN-0-1-DL-2 i 0,
"3 [Sysfzylnder1/FE1 Out DI,/ DIGIL6IN-0- 1013 i 0,42
"4 _[Sysfzyinder 1/FE1 Aktiv DO/DIGILE0UT-0-0-00-1 [5) Ny
| S |Sysfeylinderl/Niederdruckl SYPEL/SVPB-0-2-D0-2 [s] 0=
| 6 |Sysfzylinderl/Hochdruckl SWPEL/SWPB-0-2-D0-3 [s] 0, [i
| 7 |Sysf2yinder1/LPL DI/DIGI1EIN-0-1-C-& 1|8 0.[=)
| B |SysfZyinder2/FB2 TN DI/DIGI16IN-0-1-01-4 =10 0, =
| 9 |Sysf2ylinder2/FB2 Out DI/DIGI16IN-0-1-01-5 =10 0,

10 |Sys/zyinderz/FB2 Akt DO/DIGI160UT-0-0-D0-3 o | BIT 0,

11 |Sysfzvinder2/Miederdruckz SVPEZ[SWPE-0-3-D0-2 0| BIT aq,

12 |Sys/Zylinder2/Hochdruck2 SWPEZ/SWPE-0-3-D0-3 O | BIT 0.

13 |Sys/Zylinder2/LP2 DI/DIGI16IN-0-1-01-7 1| BIT 0,

14 |Zyinder1/weal |AL1/ANAAIN-0-5-61-1 I |NT24 mm | -100,

15 |zyinder1/kraftl 11/ ANA4IN-0-5-81-2 1 [NT24] Kk -100,

16 |Zylinder/Servol A01/ANABOUT-0-4-20-1 O |INT16| % -100,

17 |Zyinder2/wWeq2 AI1/ANAAIN-O-5-A13 1 [INT24 mm | -100,

18 |Zylinder2 Kraft2 ALLIANAATN-0-5-AT-4 T |INT24 | kN -100,

19 |Zylinder2/Servo2 AD1fANABOUT-0-4-A0-2 O |INT16| % -100,

[ ok ][ asbrechen

Signale kénnen gruppiert und mit eigenen
Namen und Einheiten versehen werden.
Schlussendlich werden die definierten Signale
zu Regelkreisen verknUpft.

ﬁ Formel fiir Signal: Horizontal/User/Kraft_Lmax X

sigprop($Vertikal/Kraft$; GMAX)

Systemfunktionen Constants

Signal ... | |Variable... Filter ...
state v [feedback PI e dt

Arithmetische Operato... Funktionen
+ | [ FI L sin €os tan der der2 time
Bit-Operatoren asin acos atan int int_n cnt
~l & e k< cotan acotan atan2 table tabvar pwm
Logische Operatoren In exp log10 sigprop | | genprop | | regprop
Ul [e&] [l === abs min max norm | | normtsr | | denor...
> [<]B=] =] [ fmod sqrt cbrt normsig | rawsig  offcorrsig

dftamp dftpha

Formel Status
Fehler Hinweis
Formel OK.

OK Abbre...
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Der Einrichtbetrieb von TestControl erlaubt es auf einfache und sichere Weise, den Prifstand

einzuschalten und in seine Ausgangsposition zu fahren. Im Einrichtbetrieb kénnen die Antriebe einzeln oder
in Gruppen bedient werden. Sogenannte Einrichtsequenzen erlauben das automatische Hoch- oder Herun-

terfahren eines PrUfstands mit dem Setzten, Aktivieren oder Deaktivieren von Grenzwerten, Einschalten der
Antriebe, Nullpunktkompensation von Sensoren, Rampen auf Startpositionen usw.

Der Status samtlicher Antriebe (Regelart, Druck Ein/Aus, Grenzwerte usw.) kann auf einen Blick

erkannt werden.

&:) Einrichtbetrieb - filtertest

. O we 0,00 mm T Q |mm =
Zylinder1i .::;tll 002 W | &  0.00m ] R[Aalv ¥ EINZ tId
ZY"I’IdEI’z . Yeg2 -0,00 rm ; -Urog :: @ R I\. V. 3 Fylinder1
@@ By ﬂ % GREMNZEN AMNTRIEBE I NOT AUSI\-‘erIassenl [ Kalibrierung l

Der TestControl Blockprogrammierer oder Test-Sequenzer ist ein Kernelement der TestControl Software. Er
erlaubt die Konfiguration komplexer Mehrkanal-Prifsequenzen als synchrone oder asynchrone Blockstruk-
turen mit einem grafischen Editor. Asynchrone Blockstrukturen erlauben es z.B, ein sehr langsam laufendes
Temperaturprofil zusammen mit mehreren schneller ablaufenden Versuchsblocken zu erstellen. Und in den
Wiederholungen wieder zu synchronisieren. Da zwischen zwei Blocken keine Totzeit besteht, konnen beliebi-
ge Signalformen aus Rampen und Sinussegmenten zusammengesetzt werden.

£:) tutorial - TestControl 1.1.7

Dakei Funkbionen  Einstellung  Ober
Test Cartrol || Yersuchs Definition’|
05 - % Anwenden Erneuern g Messung Nachfahrsignale Bedingung
Program REC
Startblock 5 0 |sREC 2
E]
Threadl ‘ Threadz ‘
E] Rampel Iz 0|srec B0
2ylinder2 | w0ls s 20| mm
E] Rampe2 Q o 05 REC
2ylinder2 | wls 0 mm
3
_ Not Aus Program Single Messung Do OooH Mernaryt 35ME/1LEME (331MB) CPU:_ 2%
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Bedingungen erlauben einen ereignissgesteuerten Versuchsablauf. Sadngny
Mit Bedingungen ist es z.B. moglich, eine weggeregelte Rampe zu
fahren bis ein bestimmter Kraftwert erreicht wurde und dann zu
stoppen. Oder in einem Betriebslastennachfahrversuch bei Uber-
schreitung einer bestimmten Temperatur aus dem Signal in eine Dzt [ s
Kihlsequenz und wieder zuriick in das Nachfahrsignal zu springen. = ol o
. . . « = E
Bedingungen kormen mit ,tOl?ER
und ,UND* Funktionen beliebig EMERGENCY v iy o !
verknupft werden. ~ _
P
Set signal value
Set signal correction s’
[ ok [ abbrechen |

TestControl verfugt Uber umfangreiche Funktionen zur Mess- s datenerfssung ®
datenerfassung und deren Triggerung. Es kdnnen beliebig viele ) e |
Messdatenerfassungen definiert und im Versuchsablauf genutzt

werden. Mehrere Datenerfassungen (z.B. Hysteresemessung
und Extremwertmessung) kénnen parallel laufen. Die definierten
Datenerfassungen konnen in einzelnen Blocken, Sequenzen oder

das gesamte Prifprogramm aktiviert und deaktiviert werden. Die S
Datenerfassung kann im Abtastmode oder im Extremwertmode Eskente e
bei dem nur die ermittelten Minima und Maxima (Umkehrpunkte)
gespeichert werden. Beide Moden konnen parallel laufen. Die
Datenspeicherung kann Zyklen (alle 100 Zyklen 2 Zyklen

speichern), Zeit- oder Ereignisgesteuert getriggert werden. Ein E -

wrzed verzsichnis: | | ()

Ringpuffer der b§| Yersuchsende o“der bei einer Versuchsunter—.
brechung, z.B. bei einer GrenzwertUberschreitung, angehalten wird,

speichert jedes im System definierte Signal fur die letzten 60
Sekunden. Eine Vielzahl unterschiedlicher Datenformate erlauben
eine einfache Auswertung der Daten mit Drittsoftware. Ein integ-
rierter Datenviewer erlaubt es, die gemessenen Daten zu sichten,
zu bearbeiten und in andere Formate zu konvertieren.

© Alle Abtastpunkte

[] Mittehsert
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Elastormer Monitor

Damage Monitor

Trend Monitoring Base Modul

Application Modules Testing Run Monitoring

(iteration, service load simulation)

Resonance search & hold

(c ascade control&user definable control algorithm)

(sweep, noise, expression, double sine)

Base Software TestControl

RTI

(realtime iteration)

ITRMPro

Extended Regulator

Extended Generator

Control Communication

Allgemein

Regelkanale >64

Abtastrate 10kHz (50 kHz)

Interne Rechengenauigkeit 64Bit

PID-FA, Einricht- und nicht-lineare Regler

Signalformen

Sinus, Dreieck, Rechteck, (Doppelsinus, Sweep, Rauschen als Option)
Rampen linear- und sinusférmig

(Zeit oder Geschwindigkeitsgesteuert)

Nachfahren von Zeitsignalen und Umkehrpunktfolgen relative und
absoluter Mittelwertbezige

Jede beliebige Signalform durch Kombination von Rampen und
Sinussegmenten programmierbar

Blockprogrammierung

Multithread Unterstitzung fur asynchrone Blockstrukturen mit bis zu
8 asynchronen Threads in einer Sequenz.

Totzeit zwischen 2 Blécken 1 Sample (0.1m/s)

Unbegrenzte Anzahl von Blocken

,copy & paste” von Blécken oder Blockstrukturen

Graphische Blockprogrammierung

Bedingungen zur ereignisgesteuerten Ablaufprogrammierung
Anzeigen

Unbegrenzte Signalanzahl im Oszilloskopfenster

Unbegrenzte Anzahl von Oszilloskopeinstellungen kénnen
gespeichert und wieder aufgerufen werden

Einfrieren, Zoom Autoskalierung und Zurick-Funktion in den Zoom-
stufen

Numerische Anzeigen mit aktuellem Wert, Schleppzeigerwerten,
Amplitude und Mittelwert

Zyklenzahler
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Messdatenerfassung

Unbegrenzte Anzahl von parallel laufenden Datenerfassungen

Bis 10 kHz (50kHz) Abtastrate, fur jede definierte Datenerfassung
individuell einstellbar

Zyklen, Zeit oder Ereignistriggerung

Kontinuierliche Abtastung oder Extremwerterfassung

Flexible Methoden zur strukturierten Datei- und Verzeichnis-Erzeu-
gung Uber Variablen

Unterschiedliche Datenformate

(Diadem, MTS RPC IlI, IST/Instron RIGSYS,

LabExpert 6 and LE-GDT, ASCII, CSV)

Multistation

Bedienung mehrerer, unabhangiger Prifstationen von einem PC
Nutzung von Signalen in mehreren Prifstationen

Mehrere Bedien-PC an einer Hardware (Multiuserbetrieb)
Systemkonfiguration

Graphische Benutzerschnittstelle zur Hardwarekonfiguration
Positionsrichtige Darstellung aller I/O Module in den Modultragern
Speichern und laden verschiedener Konfigurationen

,plug and play* Funktionen

Projekt-Prifstandskonfiguration

Graphische Benutzerschnittstelle zur Prifstandskonfiguration
Uberwachung bereits genutzter Hardwareressourcen

Speicherung und Laden kompletter Konfigurationen einschlieRlich
Reglereinstellungen und Versuchsablaufprogrammierung
Lizensierung

Einmaliger Kauf der Software, Lizensierung fur den Reglerschrank,
unabhangig von der Anzahl der Bedien-PC’s

Telefon-Support, e-mail-Support und Softwareupdates kostenlos
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